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5 '^^^anismedecommande par cable comporlantunorsane^lastlquement 
dfifbrmable d'asstetance a la manceuvre du c§ble. 

... presents Invention est du domaine des 

disposrtife de commande par cible d'un organe distant Qle a pour objet an 
10 mecanlsme du gen,^ pour la mancsuv™ d'un organs hydraullque distant 
notamment pour un tel organe. participant d'un r^seau hydrauRque i pression 
relativement6lev6e. 

On rappelle que d'une mani6re generate, il est 
connu de commander a distance la manceuvre tfun organe hydraulique, tei que 
15 d.stnbuteur ou analogue, d partir d'un m6canlsme de commande par dibie II est 
connu de tels m^canlsmes courants, qui mettent en ceuvre une manette de 
commande articulie surun boWeret manipulable par un utBisateur. pouradionner 
le cable. 

Diffferentes variantes sont habitueiiement 
20 propos^es selon les condttions d'utillsation de I'organe distant S mancsuvr^r et 
plus particulierement selon la puFssanoe hydraullque d I'ehcontie de iaquelle « est 
n^cessairB d'agir pour man,^uvrsr Poigane distant. Dans le cadre d'une puissance 
hydraulique relativement faible, le cdble est directement en relation avec I'organe 
d.stant a manoeuvrer. Dans le cadre d'une puissance hydraulique Natlvement 
elevte, le cable est en relation avec un oigane intenT,6dlalre de manoeuvre de 
f'organe distant, cet organe Intenr.6dlaln9 explotent une source de puissance 
annexe. Plus particuli^rement cet organe Interm^dlaire. tel qu'un 
servomicanisme, est interpose entre le mfeanisme de commande par cSbie qui 
le manceuvre. et I'organe distant que I'organe Intermfidiaire manoeuvre & son tour. 

S'impose done d I'utilisateur soulialtant 
commander k distance un organe hydraulique. le ohobc du type de mScanisme de 
commande ^ mettie en ceuvre en fonctlon de la puissance hydraulique k 
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rencontre de .laquelle I'organe distant doit itre manoeuvri. Ce choix prend 
naturellement en compte les coOts en relevant, la mise en oeuvre d'un m^canisme 
de cwmmande confiprenant un organe et une source de puissance annexes pour 
manoBuvrer I'ongane distant impiiquant un coQt plus Sieve d'Installation. II appert a 
rusage que si un tel choix s'impose d rutlllsateur de manidre evidente lorsque les 
puissances hydrauliques en prince sont manifestement elevtea ou teibles, il 
rests d6licat lorsque la puissance hydraulique prise en considSration est une 
puissance intermddiaire entre ces puissances Slev^ ou faltiles, ou encore 
lorsque I'assistance que procure la manoeuvre de I'oigane distant au moyen d'un 
organe intermSdiaIre releve d'un simple contort offert d Putlllsateur. N^nmoins, 
les habitudes et les pnSjuges dans le domalne tendent a lavoriser J'utflisatlon d'un 
organe intemi6diaire allmentS' en puissance a partlr d'une souitie annexe pour 
manoeuvrer I'organe distant, y compris. pour des puissances hydrauliques en 
presence qui sont interm6dlaires entre celles susvisees puissantes et faibles. 

II a ete propose des mdcanismes de commande 
par Gdble pour engins du gdnie dvll, qui comprennent un, levier articul6 sur un 
chassis et Squlpd d'un organe diastiquement d§lbrmable, tel qu'un v6rin k gaz ou 
d rassoft. On pourra nOtamment se reporter aux documents EP0443828 
(BAMFORD EXCAVATORS LTD) et US2329898 (HENNING RAYMOND) qui 
decrivent de tels mecanismes, couramment utilises pour la fnanoeuvre d'un 
mScanisme de franage. Le ressort a gaz est articulg d ses extremity sur le 
chassis et sur le levier, de sorte que la manoeuvre du levier soit fedlitSe pour 
I'utillsateur & I'encontre des efforts d foumir pour manoeuvrer I'oigane hydraulique. 

L'organlsation de ces mecanismes ne permet pas 
25 leur simple transposition k des mecanismes de commande du type mtonlque par 
cable comprenant un oigane de commande dont I'extrimit6 proximate form une 
manette qui est articul6e sur un boTlier, en pivotement au moins sinon de mani^ 
omnidirecHonnelle, tels que pour des mecanismes du genre de ceux droits par 
les documents EP0458313 (MEFLEX) et FR2678082 (T.M.C.). Pour ce type de 
mecanisme, le bonier loge I'organe de commande dont I'extr^mitS proximate 
fomiant te manette et imergeant hors du bortier pour itre prehensibte par 
Putilisateur, comporte une pofgn^e de prehension en vue de sa manoeuvre en 
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mobilite entre une position de repos et au moihs une position de travail, dans 
laquelle position de travail le cSble est ac»f a i'enbontre d'une ibrce de resistance 
exero6e par I'organe distant i mancBuvrer. La manetle est en outre reii^e d un 
organe de manoeuvre du cSbie qui est log# a hntdrieur du bottier et sur lequel le 
5 Cdble est ancre. de sorte qu'en position de travail, le cdble exerce une traction 
efficaoe sur PcM^ane distant 

On notera que I'on oonnaTt plus particulldrement 
parmi ce type de m^canlsmes de oommande par cSble, ceux. dits joystick, dans 
lesquete la manette est articul6e omnldlrectlonellement sur le boTtier pour exercer 
10 sur le cSble un effort tant d la traction qu'li la compression en vue de la manoeuvre 
de I'organe distant S manceuvrar. 

II apparaft que I'enoombrement du boTtier logeant 
le mficanrsme dolt tester limitd et qu'il est souhartfi (^ue la structure du m^canisme 
rests simple, pour non seulement 6viter un accroissement de son encombrement. 
15 mais aussi offtir une aisance et un confort d'utillsation, pour un coQt d'obtention le 
plus falble possible, Ces contraintes rendent done redhlbltoire une organisation 
d'une assistance d fa maiioeuvre de la manette analogue celle d'assistance It la 
manoeuvre d'un levier tel que pour les mecanisme droits par EP0443828 et 
US2329898, et les habitudes et prSjufles dans le domaine susvises en sont 
20 confort6s. pour nolamment proposer une ergonomie du m6canisme aatisfaisante 
pourl'utilisateur. 

Le but de la presente invention est de proposer un 
mdcanfeme du type susvis# dicrit p?!r EP0458313 et FR2678082 de commande 
par cfible d'un organe hydraullque distant a manceuvrer. pour engin du genie civil 

25 ou analogue, qui permette de manceuvrer directement k partir du cible un tei; 
organe distant d I'enoontre d'une puissance relativement &&v€e, tout en ofTrant un 
encombrement limits et une structure simple du m§canisme destine h §tre log6 
dans un boTtier, et une ergonomie procurant pour I'utilisateur une aisance et 
contort de manoeuvre satisfaisants. II est plus particuli^rement vise par la presente 

30 invention de proposer un tel mecanisme de commande par cable appiicable a un 
joystick, dans lequel la manette est articulee omnidirectionellement pour une 
action du cdble indlff(§remment tant ^ la traction qu'^i la compression. 



^ 16/Bi/2eeB 20:45 8142830854 



ARGOS INNOVAT 



PAGE 16/24 



10 



15 



20 



25 



30 



WO200S/017«39 

. FCT/fR20Q4/00t760 



^ ^ demarche inventive de ia prisente invention a 

a>ns^e , ro.^ avec tes habitudes prises dans te do^aine en proposant un 

'"^ ^^'^ ^" dans lequel la mobility de 

lorpane de commande log6 i nnt^rleur du boilier entrB son passage dapuls sa 
pos*on de repos vers una position de travail, pour exeroer sur le cable I'un 
quelconque au mdns d'un effort de traction que de compression, est 
accompagn^e par un o^jane d'as^fetance 6lasBquement d6formable oonstituttf 
avec ia manette de I'organe de commande. manette et I'organe elastique sont 
aboutes pour itre plac6 en proiongement I'un de PautrB. la manette prenant appui 
i sa base contre I'organe ilastiquement dSformable pour le maintenir sous 
oontrainte en position de repos et pour le iiberer en position de travail a I'encontre 
d'une resistance exerc6e par i'organe distant a manoeuvrBr L'eflbrt pnxJurt par 
1'ut.i.sateur sur ia manette est limiti k un effort n6oessaire a son d^placement 
dffectlonnel. tandis qiie I'organe pr^ntraint en position de lapos de la manette 
pnend appui sur cette derni6re pour fburnir ia puissance necessaire d la 
manoeuvre du cfible i i'encontra de ia resistance de I'organe distant a 
manceuvrer, dans une iimrte ralsonriable notamment comprise entre ies 
puissances 4iev^ et fiaibles susvisSes. 

Plus pnedsgment et seion la pndsente Invention, 
i'organe de commande est composS d'au moins deux trongons aboutte atticulis 
l"un a i'autne. Un premier trongon proximal constHue iadite manette tandis qu'un 
tron?on distal est fbrm6 d'un organs ^lastlquement d§fbrmable, qui pi^nd un appui 
articule oontre le boitier pour constHuer un organe d'assistance d la manoeuvre de. 
la manette. Ces dispositions sont telles qo'en position de repos la manette et 
•'organ* d'assistance sont disposte dans le prolongement i'un de I'autre pour la 
m.se sous oontrelnle de i'organe d'asslstanoe. et que le passage de oette position 
de repos d une position de travail s'elfectue par une indihaison de la manette, qui 
se trouve alor« poussfie S sa base par I'organe d'assistance arllcul^ sur le bo?tier. 

On notera plus precis6ment que i'organe 
d'assistance est interpose entre le boftier et la manette. et qu'en position de repos 
de oette demlfere. rorgane d'asslstanoe est dispose dans le prxilongement de la 
manette par rappon S laquelle ?! est oriente coaxialement pour sa mise sous 
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contraltite, de sorte qu-une indinalson de la manette op6ree par I'utilisateur rompt 
iedrt alignement coaxial pour lib^r I'organe d'assistance qui manoeuvre a son 
tour la manette par poussee. Taction de rutilisateur sur la manette 6tant alors 
iimitte au malntien de cette demiSre en une position d'inclinalson d^slree. 

11 resulte de ces dispositions que sans 
accroissement consequent de la complexity de la stmcture et de rencombrement 
de I'organe de pommande, almplement compose d'au moins deux trongons 
aboutfe. I'utilisateur dispose d'un mScanisme de oommande par c§ble oflmnt une 
aisanoe et un confort d'utilisation idoines. la prise d'appui de ia manette sur 
rorgane d'assistance par I'intermfidiaire de son extr^mite distale optimisant 
■■exploitation par efiet de levier de la force exercee par I'organe d'assistance sur la 
manette lors de la mancauvie du cable. 

Un tei agenoement relatlf entre ia manette, 
I'organe d'assistance et le bottier predispose ie m^nisme propos6 par la 
pr6sente. invention, d un mdcanisme de commande par cable du type joystick, 
dans lequel la manette est articulee omnidirectioneHement sur ie boltier et dans 
lequel Ie cable est ac6f tant a la traction qu'd la compression. On comprendra 
cependant que ces predispositions ne sent pas limitatives quant a la port^ de la 
pnSsente invention et aux applications qui peuvent en §tre laifes, et que 
ronganisation de I'articulation de i'ongane d'assistance est en oonespondance 
avec la mobility d'articulation de la manette sur le bollier, notamment 
unldirectionneHement ou omnidirectionellement selon le cadre d'application de 
Pimrention et I'agencement conespondant de ['articulation de la manette sur le 
25 boWer, tei qu'en levier ou en jbysfick.. 

Selon diflerentes variantes de realisation, Torgane 
d'assistance est I'un quelconque des organes du gixsupe d'organes comprenant 
tes ressorts de compression et les v6rins d gaz, ou analogues. 

Selon une variante de r§alisation preter^e, 
30 I'organe d'assistance est un v6rin a gaz qui est articui§ k sea extremlt6s 
oomsspondantes de fond et de tSte sur respectivement I'un quelconque du boTtier 
et de la manette. 
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Dans le cas oCi j'ofiaane d'asslstance est articule 
omnldirBctioneltement sur (e boitler et sur ia manette. ia liaison de I'organe 
tfassistanoe avec ces demlers est priferentiellement realisee par rintenn^diaire 
d'articulations en rotule respeclives. 

• La pr^sente inventbn sera mieux comprise, et des 
details en relevant apparaUront. H la description qui va en §tre Me d'une forme 
pr^tSr^e de r^lisation. en relation avec les figures des planches annexies. dans 
lesquelles: ' 
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La est una vue en coupe longitudinale 
suivant un prer^ler plan transversal, d'un m^canisme de commande par cat)le 
selon une fomie pr^rSe de rSalisation de Hnventlon. 

Les fig.2 et fig.3 sont des vues en coupe 
longitudinale suivant un deuxidme plan transversal, orthogonal au pi«c6dent,du 
mfcanisme de oommande par cdbie repi^entd sur la fig. 1 . 

S""" les figures, un m^canisme de commande par 
cible comp(«nd prfndpalement une manette 1 pourvue k son extr^mit^ distale 
d'une poignde de prdherision 2, non visible sur les fig.2 et flg.3. Cette manette est 
arttcUtee sur un bc^er 3 et est rallte d un cfible 4 pour la manoeuvre de ce 
dernier. 
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On rel^vera les dispositions habituelles dans le 
domaine pour le montage en articulation omnidirectlonnelle de la manette 1 6ur le 
bonier 3. et pour le montage du cSbie 4 sur ia manette 1. selon I'appllcation idoine 
qui est illustrie du mScanlsme propose par la pr^nte im/ention, i un joystick 
dans lequel le cdble est actif tant d la traction i\u'k la compression. 

tin oiigane 6 d'asslstance a ia manoeuvre du cdble 
par la manette 1, constftui dans l-exemple de realisation niusb^ par un verin k 
gaz. est interpose entre rextrfemiti distale de la manette 1 et le boftrer 3. Ce verin 
S gaz 5 est articule en rotule 6 et 7 sur la manette 1 et sur le bottler 3, par 
I'lntemiadiaire respectivement de son extr^mitfi de fond 8 et de son extrimltS de 
30 tSte 9. On remarquera que cette disposition du veHn d gaz 5 est pr^r^e pour 
llmiter les risques de flexion de ia tige. mais que de maniere analogue fa 
disposition du verin d gaz est susceptible d'etre im«rs6e de I'une d I'autr© de ses 
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e)ctri6mlt6s sans pour iairtant deroger aux regies de llnvention qui ont 
6nonctes. 

Le nj^canisme de commande est de preiSrence 
5 Equips de moyens de reglage de la course de I'organe d'assistance 5, qui sont 
avantageusement constitu6s par up agencement d'un organe 1 0 d'appui contre le 
boftter 3 de I'organe d'assistance 5, en un organe de reglage de la distance 
siparant I'une de I'autre les extr§mites 8 et 9 de ce dernier 5. 

Sur I'exempie illustr4, cet agencenrient est 
10 constitue par une liaison par filetage, ou analogue, entre le boitier 3 et I'organe 
d'appui 10. De pr§1i6rence, I'organe d'appui 10 ^mer^e hors du lx>ltier pour 
permettre d'effectuer depuis l'»<t§rieur du boTtier 3 le r&giage rsdierohi. On 
relevera cependant que de maniere analogue mais npn pr6f6r§e en raison de la 
difficult^ de la mise en oauvre du reglage recherche, des dispositions 6quivalentes 
15 peuvent fitm prises dans la zone d'appui de I'organe d'assistance 5 sur la manette 
1' 

Sur la fig.3, la manette 1 est en position de repos, 
c'est d dire qu'elle h'exaroe aucune action sur le cSble 4, tant a la traction qu'^ la 
poussSe notamment 

2^ On rei^vera qu*& la maniere habituelle dans le 

domaine, la manette 1 est spontanement malntenue en position de nepos par 
PintermWJalre de moyens tf immobilisation ou de blocage, non repr6sent6s sur les 
figures. Dans cette position de repos, la manette 1 et le v^rin ^ gaz 5 sont 
disposes dans le prolongement I'un de I'autne, de sorte que le verin k gaz 5 soit 

25 place sous contrainte en position de tige au moins partleflement rentree. 

Sur les fig.1 et fig.2, la manette 1 est en position 
de travail, c'est k dire qu'elle exeroe sur le cSble 4 une fonce, a la poussee ou i la 
tracdon, pour manceuvrer directement un organs de puissance distant, non 
reprSsentS sur les figures. La manette 1 est d^placee par I'utilisateur jusqu'& 

30 I'indlner sulvant un axe A2 eonoourant It ^axe general Al d'orientation de la 
manette en position de repos, k la maniire habituelle dans le domaine. Ce 
deplacement de la manette par I'utilisateur, aussi faible soit-il, rompt I'alignement 
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d«n,er. u pu,ssance d*™topp*e par rorg™ d.««„ce 5 e« exploltee 

a l^cortr. * la rSsiaanca oflfe* par r«B«ne distent I'eflbrt de IWIiaateur 4tant 
al« seuleraem limw a„ suwafla en position *„ ma,«te 1 . 

y fl8.1 « lisZ que I'aM.Wance S la nB««,v™ du c4bl, 4 susceptible 
d .nte,ven,r quelle que «M |-orientalion spwial. de nndinalson A2 de ia manette 1 
notemment i i'aboutemem de „«„e«e 1 a™c i-«^„e assistence 5 ei 

su more en e et 7 de ce deniier 5 pour sa Saison aveo ia manelte 1 « le 
I3.«.er 3^En outre, la prise cTappul de la manette 1 sur rotjane d'assietance 5 par 
.men.ed,a»e de son extrtmH* dlrtale, opBn** l'«q«oltalion par e*t de levier d. 

J2T^'^"^ ..a^wance ? Wta man«„ 1 ta. de la man«me 

□u cable 4. 
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REVENDICATIONS 

1,- MScanisme de oommande par cible (4) d'un ot^ane distant, pour engin du 
g6nie civil ou analogue, du genre de micanisme comprenant un boTtier (3) 
togeant un organe de oommande, hors duquel Emerge I'extremlt^ proximate 
de cet organe de commande fbrmant manette (1) agenoee en poignSe de 
pr6l^nsion (2) par I'utilisateur en vue de sa manoeuvre entr^ une position de 
repos (A1) et au moins une position de travail (A2) dans laquelle le cible (4) 
est acBf a rencontre d'une force de resistance exeix^e par I'organe distant i 
manoauvrer. ladlte manette (1) etant articulie sur le boTBer (3) pour sa 
mobility entre lesdites positions et M relive a un organe de manoeuvre du 
cable (4) qui est logd ^ I'int^rieur du bofb'er (3) et sur lequel le cable (4) est 
ancre, caractSris^ : 

en ce que I'organe de commande est compose 
d-au moins deux trongons aboutte articutes I'un k i'autre. dont un trongon 
proxlnial constrtuant ladite manette (1) et un, tron9on distal forme d'un oi^ane 
^asriquement defomrtable qui prend un appui articule oonb« le boTtier (3) 
pour consetuer un organe d'assfetanoe (5) d la manoeuvre de la manette (1). 
de sorte qu'en position de repos la manette (1) et I'organe d'assistance (5) 
soient disposes coaxlalement dans le prolongement I'un de I'autre pour la 
mise sous contratnte de I'organe d'assistance, (5). et que le passage de cette 
position de repos S une position de travail s'effectue par une indtnaiscn de la 
manette (1). qui se trouve alore poussSe a sa base par foigane d'assistance 
(5). 

:.- IMdcanisme de commande par cdble selon la revendication 1, caract6rise : 

en oe que I'organe d'assistance (5) est run 
queloonque des onganes du groupe d'otganes comprenant les i«ssorts de 
ctmpression et les vdrins a gaz. 

Mficartsme de oommande par cSble selon I'une queloonque des 
revendications prScklentes, caract^risS ; 
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en ce que I'organe d'assistance (5) 6tant un verin 
d gaz, celui-cj (5) est articule d ses e)(tremites correspondantes de fond (S) et 
de m (9) sur respectivement run quelconque du boitier (3) et de la manette 
(1). 

5 

4. - Mteanisme de commende par cdtHe selon I'une quelconque des 

revendtcations pric^entes, caract§rfse : 

en ce que I'organe d'assistance (5) est articulfe 
omnidirectionellement sur le boTtier (3) et sur la manette (1) par rinterm6diaire 
.10 <l'articuletionsenrotulereapectives(6,7). 

5. - Mteanisme de commande par cible selon I'une quelconque des 

revendications pnte^ntes, caractSrise : 

en oe qu'il est Equips de moyens (10) de r^lage 
15 <te la oouree de I'organe d'assistance (5). ■ 



8.- 



20 



7.- 



25 



Mecanisme de commande par c&ble selon la revendication 5, caractSrlse : 

en ce que ies moyens de P§glage de la couree de 
torgane d'assistance sont constitute par un agencement d'un organe d'appui 
(10) contra le bollier de I'organe d'assistance (5), en organe de r^glage de la 
distance sSpanant I'une de I'autre Ies extrdmlt^s (8.9) de ce dernier (5). 

Mdcanlsme de commande par cSble selon la revendication 6. caract6ris6 : 

en ce que i'agencement dudit organe d'appui (10) 
pour le r§glage de la oour^ de I'organe d'assistance (5) est constitue par une 
liaison par filefage I'organe d'appui (5) et le bortier (3) hors duquel il Emerge, 
pour permetti« d'effectuer le rggiage recherche depuis i'ext^rieur du boTtier 
(3). 



